Instrukcja obstugi przemiennika
serii SX1000 PLUS

1. Wstep

Dziekujemy za wybér przemiennika czestotliwosci serii SX1000 PLUS o stopniu
ochrony IP20. Zawarte w niniejszej instrukcji schematy i opisy moga nieznacznie
réznic sie w zaleznosci od wersji urzadzenia.

Instrukcja obstugi powinna by¢ przekazana uzytkownikowi wraz z urzadzeniem i
zachowana jako pomoc w obstudze urzadzenia. W przypadku wystapienia usterki
zalecamy kontakt z serwisem.

2. Tabliczka znamionowa (wzér)

MODEL: SX1000-2R2G-4

OUTPUT: 3PH 400V 5,0A 150% 60S =
INPUT: 3PH 400V 50Hz/60Hz w
FREQ RANGE: 0,1-400Hz 2,2kW o
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Model: SX1000 - 1R5G - 2 Napiecie zasilania
2-1*230V
4-3*400V

Moc przemiennika: 1R5 oznacza 1,5 kW
SX1000 seria
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Uwaga: Montaz na szyne DIN 35 mm do mocy 5,5kW

Model W H D A B kg
SX1000-0R4G-2-SX1000-1R5G-2 68 132 102 120 57 0,7
S$X1000-2R2G-2
S$X1000-0R7G-4-SX1000-2R2G-4
SX1000-3R7G-4-SX1000-5R5G-4 85 180 116 167 72 1,5
SX1000-7R5G-4-SX1000-011G-4 106 240 153 230 96 2,5
S$X1000-015G-4-SX1000-022G-4 150 330 | 1652 | 316 136 5
S$X1000-030G-4-SX1000-037G-4 217 400 201 385 202 13
S$X1000-045G-4-SX1000-055G-4 300 455 | 240 440 200 22

72 142

1122 | 130 61 0,9

4. Opis klawiatury

Wyswietlacz
RUN/FWD/REV/STOP: czestotliwos¢ zadana, czestotliwo$¢ robocza,
Stan urzadzenia: Stan operacji biezace parametry falownika np.: prad , napigcie itd
biezgcej
( v Shift / Enter / Przelaczanie
RUN STOP | parametréw na
wyswietlaczu: przesunigcie
FWD na kolejny wyswietlany znak,
REV krotkotrwate przytrzymanie

powoduje przejscie do
kolejnego parametru,

)L

diugotrwate przytrzymanie
powoduje zatwierdzenie

parametru

Przyciski zmian warto$ci

_T_ J
Przycisk Run / Stop Przycisk programowania / kasowania biedow:
krétkotrwate przytrzymanie powoduje przejscie
do trybu programowania

Pokretto regulacji czestotliwosci
gdy ustawione jest zadawanie
czestotliwosci za jego pomocg

5. Specyfikacja produktu

Parametr $X1000
Zasilanie | Napiecie / czestotliwo$é¢| 1faz 230V 50/60Hz, 3 faz 400V AC
znamionowa 50/60Hz
Zakres napiecia 230V: 170V-240V 400V: 330V-440V
Wyijscie Zakres napiecia 230V: 0V-220V 400V: 0V-400V
Zakres czestotliwosci 0,10-400,00Hz
Sterowanie Sterowanie V/F,

Parametr

S$X1000

Zakres czestotliwosci wyj.

0,10-400,00Hz

Doktadnos¢ czestotliwosci
zadanej

Wejscie cyfrowe: 0,1 Hz; Wejscie analogowe:
0,1% maksymalnej czestotliwosci wyjsciowej

Doktadnos¢ czestotliwosci wyj.

0,1Hz

Sterowanie V/F

Ustawianie krzywej V/F

1
zasilanie 1-fazowe (L1,0.2)
lub 3-fazowe (L1, L2, L3)
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§ Sterowanie momentem Tryb automatyczny, tryb reczny: ustawianie
IS rozruchowym przyrostu momentu w zakresie 0-20%
§ Wielofunkcyjny zacisk Cztery wielofunkcyjne programowalne
o wejsciowy zaciski wejsciowe, realizujace jedna z 29
funkcji takie jak przy$pieszenie/zatrzymanie,
funkcje UP/DOWN oraz zatrzymanie
awaryjne i inne.
Ustawienia czasu 0-999,9s czas moze byc¢ ustawiany
przyspieszania/zatrzymywania indywidualnie, 3 rampy
Sterowanie PID Whbudowane sterowanie PID
RS485 Standardowa komunikacja MODBUS - RS485
Zadawanie czestotliwosci Wej. analogowe: wybdr 0-10V lub 0/4-20mA
- Wej. cyfrowe: pot. na panelu sterujgcym ,
g RS485 lub przyciskow UP/DOWN
g. Uwaga: wej. AVl moze by¢ wykorzystane
o jako napieciowe (0-10V) lub pragdowego
§ (0/4-20 mA) za pomoca przetgcznika J2
B Tryb Multispeed Cztery wielofunkcyjne wejscia zaciskowe,
® pozwalajg na zadanie do 16 predkosci
Automatyczna regulacja Mozliwos¢ wyboru funkcji automatycznej
napiecia regulacji napiecia
Licznik Whbudowane dwie grupy licznikdw
Przecigzenie 150%, 60s (staty moment)
9 o Przepiecie Mozliwos¢ ustawienia ochrony przepieciowej
6:{ § Spadek napiecia Mozliwos¢ ustawienia ochrony przed
3o spadkiem napiecia
© Pozostate zabezpieczenia Zwarcie na wyjsciu przy zataczeniu, zbyt duzy
prad, blokada parametrow, itp.
s Temperatura otoczenia -10°C - 40°C ( bez zamrozenia )
S o Wilgotnos¢ otoczenia Max. 95% ( bez kondensacji )
& § Wysokos¢ npm Nizsza od 1000 m npm
- Wibracje Max. 0,5G
Chtodzenie Wymuszone chtodzenie powietrzem
Stopien ochrony 1P20
Instalacja Montaz na Scianie lub na szynie DIN 53mm
Czoper hamujacy Falowniki od 4kW (wtacznie)
6. Podtaczenie
wylgcznik  stycznik
=== { =0
—_—x h L3 we -

SX1000
PEe—

B1.j
J2 B2¢

o dla falownikow
v od. 4kW
RS-485+ »—:’—“:— port
RS-485
RS-485-
W]

¢ RC Common

RANO
250V/30VDC 3A

wyjécie przekaznika
programowalnego

Uwaga: zacisk AVl moze by¢ wykorzystany jako analogowego wejscie napieciowe
(0-10V) lub analogowego wejscie pradowe (0/4-20 mA) zmieniajac przetacznik J2
oraz zmieniajgc w kod P300 - 0-0 mA, 1-4mA, 301-5

7. Parametry

Opis Zakres wartosci priorytet Ustaw.
fabryczne
P00 [Wybér parametru na [ 0 - Czgstotliwosc zadana 0
(s 1 - czestotliwos¢ rzeczywista +
wyswietlaczu 2 - prad silnika
3 - predkos¢ silnika

3 4 - napiecie na szynie DC
S = 5 - napigcie wyjsciowe
=5 6 - zarezerwowane .
S = 7 - PID warto$c¢ rzeczywista
= 8. 8 - PID warto$¢ zadana
8 P0O01 |Podgled parametru | czestotliwo$¢ zadana o Hz

P002 [Podgled parametru | czestotliwos¢ rzeczywista o Hz

P003 |Podgled parametru | prad silnika . A

P004 |Podgled parametru | predkosé silnika ° Obr/min

3. Przetaczanie miedzy X a ,trybem X i Y”
4. Przetczanie miedzy Y a ,trybem X i Y”

Opis Zakres wartosci Priorytet fallif';ac‘;lﬁ 8
P005 [Podgled parametru | napiecie na szynie 4 Vv
P006 |Podgled parametru | ---------------- .
P007 [Podgled parametru | wartos¢ PID . \
P008 [Podgled parametru | zakumulowany czas pracy ° godziny
P009 [Podgled parametru [ napiecie wyjsciowe ° \
P010 [Zapis alarmu 1 (ostatni)| 0. brak btedu
PO11 | Zapis alarmu 2 2. przecigzenie pradowe podczas przysp.
P012 | Zapis alarmu 3 3. przec!q;en?e pradowe podczas ham. o
4. przecigzenie pradowe dla statej predkosci
N — 5. przepigcie podczas przysp.
6. przepiecie podczas ham.
7. przepiecie dla statej predkosci
8. przecigzony rezystor
9. zbyt mate napiecie zasilania
10. przecigzenie napedu .
11. przecigzenie silnika
14. modut przegrzany
15. btad zewnetrzny
16. btad komunikacji
24. za niskie ci$nienie (dla PID)
27. za wysokie cisnienie (dla PID)
g 28. suchobieg
’%F 29. czas zasilania osiagniety
S % 31. btad sterowania PID
.
&' ® |P014 | 7adana Tylko do odczytu
© czestotliwosé przy . Hz
ostatnim alarmie
PO15 | Czestotliwosé Tylko do odczytu
wyjsciowa przy . Hz
ostatnim alarmie
po16 |Prad wyjsciowy przy | Tylko do odczytu .
ostatnim alarmie A
po17 | Napiecie wyjsciowe | Tylko do odczytu . v
przy ostatnim alarmie
po18 | Nap. szyny DC przy Tylko do odczytu . v
ostatnim alarmie
P021 | Stan we. cyfrowych | Tylko do odczytu .
P022 | Stan przekaznika Tylko do odczytu .
P023 | Napiecie na Al Tylko do odczytu ° vV
P027 | Status btedu Tylko do odczytu, jak w P010 o
P028 | Kierunek pracy 0.STOP
1. w przéd FWD .
2. w tyt REV
P100 | Zad. czestotliwosci | 0,00 — czestotliwo$é max. Hz
startowej dla P101-0 +
P101 | Wybér gtéwnego 0: Ustawianie cyfrowe (P100) AV
#rédta zadawania 1: Wejscie analogowe AVI
czestotliwoéci X 2: Klawiatura zewnetrzna
3: Panel sterujgcy-pokretto
4: Przyciski/motopoti (UP/DOWN) % 3
5: zadawanie za pomocg RS485
6: zadawanie multi speed
7. Simple PLC
8. PID
P102 | Wybér sygnatu START| O: Panel sterujacy (START/STOP) * 0
1: Zaciski we/wy
2: komunikacja RS 485
P104 | Blokada zmiany 0: Aktywna 1
kierunku obrotéow 1: Nieaktywna +
P105 | Czestotliwos¢ Czestotliwo$¢ min. — 400,00 Hz + 50
maksymalna
P106 | Czestotliwos¢ 0,00 — czestotliwosc max + 0.0
minimalna
P107 | Czas przyspieszanial | 0-999,9s + Zalezny
P108 | Czas zatrzymywania 1 | 0-999,9 s + od typu
P109 | Maksymalne napiecie | Napiecie posrednie V/F- 500,0 V % Zalezny
dla trybu V/F od typu
P110 | Czestotliwo$¢ bazow3d Czestotliwos¢ posrednia V/F - * 50,00
dla trybu V/F Czestotliwos¢ maksymalna V/F
P111 | Napiecie posrednie dla | Minimalne napiecie V/F- % Zmienna
trybu V/F maksymalne napiecie V/F
P112 | Czestotliwosé Czestotliwo$¢ minimalna V/F- % 2,50
. posrednia dla trybu V/F | Czestotliwo$¢ bazowa V/F
% P113 z\/lnl/ntlyrga\ll;le: napiecie dla [ Napiecie posrednie V/F * Zmienna
&
3 P114 | Minimalna Czestotliwos¢ posrednia V/F
2 czestotliwosé dla * | Zmienna
g trybu V/F
S | P115| Czestotliwosé nosna | 1,0K- 15,0 % Zalezny
@ od typu
P116| Zastrzeiony Zastrzezony *
P117 | Inicjalizacja 8: Inicjalizacja parametréw * 0
parametrow fabrycznych
P118 | Blokowanie zmiany | O: Blokada nieaktywna * 0
parametrow 1: Blokada aktywna
P119 | Blokowanie zmiany | O: Blokada nieaktywna * 0
kierunku 1: Blokada aktywna
P120 |Wybdr pomocniczego| 0: Ustawianie cyfrowe (P100) AV
#rédta zadawania 1: Wejscie analogowe AVI
czestotliwosci Y 2: Klawiatura zewnetrzna
3: Panel sterujacy-pokretto
4: Przyciski/motopoti (UP/DOWN) * 0
5: zadawanie za pomocg RS485
6: zadawanie multi speed
7. Simple PLC
8. PID
5r 316 Jednostka na wyswietlaczu: wybor zrédtfa czestot.
P121 | Wybor Z,md,ta_ 0. Gtdwne zrdédto czestotliwosci X
czestotliwosci 1.XiY (zalezno$¢ operacji okreslona cyfra dziesiatki
2. Przetaczanie miedzy XiY + 0

(0-26)

13: Przy$pieszanie /zatrzymywanie
zacisk (czas 1)

14: Przy$pieszanie /zatrzymywanie
zacisk (czas 2)

15: Zwiekszanie czestotliwosci UP

16: Zmniejszanie czestotliwosci DOWN
17:Zatrzymanie awaryjne

18: Reset urzadzenia

19: Praca PID

Opis Zakres wartosci Priorytet falégac\;v’.‘e
P121 |Wybor zrédta Liczba dziesietna (operacja X i Y)
Swolci 0.X+Y
czestotliwosci XY + 0
2. Zaréwno maksimum
3. Zaréwno minimum
§ P122 | Wyb6r pomocniczego| 0. W stosunku do maksymalnej czestotliwosci + 0
= rédta zadawania 1. W stosunku do Zrodta czestotliwosci X
‘o czestotliwosci Y
° . .
S |p123 Wybdr pomocniczegol g%~ 150%
a zrédfa zadawania + 100%
g czestotliwosci Y
o
= Ofset pomocniczego | 0.0 Hz ~ Maksymalna czestotliwo$¢ P1.05
® | P124)56dta czestot. dla X i Y| + OHz
Czestot. bazowa dla | 0. czestotliwosé pracy
P125 trybu UP / DOWN 1. zadana czestotliwo$¢ * 1
Gdrne ograniczenie | Dolna granica czgstot. P1.06 ~ Maks.
P126 czestotliwosci czestotliwos¢ P1.05 + 50Hz
P127 Przyspieszenie/ 0: maksymalna czestotliwo$¢
hamowanie 1: zadana czgstotliwos¢ * 0
czas liczony od: 2:100 Hz
P200 | Wybor trybu 0: Regularny start + 0
startowego
P201 | Wybor trybu 0: Stop po zatrzymaniu + 0
zatrzymywania 1:Zatrzymywanie wybiegiem
P202 | Czestotliwos¢ 0,10-50 Hz + 0,5Hz
poczatkowa
p203 | Czestotliwosc 0,10 - 50 Hz + 0,5Hz
zatrzymania
p204 | Prad hamowania DC| 0-150% pradu znamionowego * 0%
(start) i
p205 | Czas hamowania DC | 0-100s o
(start) + 0%
p206 | Nap. hamowania DC| 0-7% napiecia znamionowego + 0%
(stop) 5
p207 | Czas hamowania DC | 0-25s + 0
(start)
P208 | Zwigkszanie momentu | 0-20% + 4%
P209 | Napigcie znamionowe | 0-500V + Y
silnika
P210 | Prad znamionowy 0-prad uktadu + Zmienna
silnika
P211 | Wspdtczynnik pradu | -0-100%

o
dla silnika bez + S0%
obcigzenia

P212 | Znamionowa -0-6000 obr./min.
predkos¢ obrotowa + 1460
o silnika
2 [ P213 | Liczba biegunéw 0-20
8. - + 4
® silnika
£ | P214 | Znamionowy poslizg | 0-100,00H
5 y poslizg ,00Hz +
E silnika 2,50Hz
P215 | Znamionowa 0-400,00Hz +
czestotliwosc silnika 50,00Hz
P216 | Rezystancja stojana | 0-100Q + Zmienna
P217 | Rezystancja wirnika | 0-100Q + Zmienna
P218 | Indukcyjnosé 0-100H + Zmienna
wirnika
P219 | Indukcyjnosé 0-100H + Zmienna
wzajemna wirnika
P300 | Minimalne napiecie | minimalne napigcie AV + oV
napiecie wej. dla AVI
Maksymalne ini ieci -
P301 napietie wejéciowe Minimalne napiecie AV-10V + 10,0V
dla AVI
P302 | Stata czasowa dla 0-25s + 1
filtra wejsciowego
P310 | Czestotliwos¢ dla 0-400,00 + 0,00Hz
min. analog
P311 | Kierunek dla min. 0. przéd 0
analog 1. tyt
P312 | Czestotliwo$¢ dla 0-600,00 50,00Hz
max. analog !
P313 | Kierunek dla max. 0. przéd 0
analog 1. tyt +
P315 | Terminal wejs¢ FWD| O: Nieaktywny
(0-26) 1: Jog * 6
2:Jog do przodu
3:Jog do tytu
P316 | Terminal wejs¢ REV | 4: Do przodu / do tytu * 7
(0-26) 5: Praca
6: Do przodu FWD
7: Do tytu REV
P317 | Terminal wejsé S1 | 8: Stop * 18
(0-26) 9: Multi-speed 1
10: Multi-speed 2
11: Multi-speed 4
P318 [ Terminal wejs¢s2 | 12: Multi-speed 8 * 9

Opis Zakres wartosci Priorytet f alljzf':,ac:lﬁ e
20: Praca PLC
21: Start z timera 1
22: Start z timera 2 +
23: Impuls licznika
24: Reset licznika
25: START przerwa
26: przetacznik pomiedzy zrédtami X i 'Y
0: Nieaktywny
1:Praca
2: Czestotliwos¢ osiagnieta
3: Alarm
4: Predkos$¢ zerowa
5: Czestotliwo$¢ 1 osiggnieta
6: Czestotliwo$¢ 2 osiggnieta
7: Przyspieszanie
. 8: Zatrzymywanie
o P325 | Przekaznik 9: Wskaznik dla zbyt niskiego napiecia 03
= programowalny RA, [ 1. cz55 1 osiagniety +
ol RC (0-30) 11: Czas 2 osiggniety
H 12: Wskaznik ukoriczenia pracy PLC
> 13: Wskaznik ukoriczenia cyklu PLC
= 14: PID maksimum
15: PID minimum
16: Zanik sygnatu 4-20 mA
17: Przecigzenie
18: Zbyt duzy moment
29: Zasilanie w wode statym napieciem
,1” wiacz ,0” wytacz
30: READY (gotowosc)
P328 | Czas opdznienia 0.000s~1.000s + 0.010s
dlawe. S )
p329 | Trybl zadawania 0: Tryb dwuprzewodowy 1
polecen 1: Tryb dwuprzewodowy 2
START / STOP 2: Tryb tréjprzewodowy 1 * 0
3: Tryb tréjprzewodowy 2
P330 | Szybkos¢ UP/DOWN | 0.01Hz/s~99.99Hz/s + 1.01Hz/s
P331 | Logika przekaznika | H000: NO + HO000: NO
H010: NC
P400 |Czestotliwos¢ dla JOG| 0,00-czetotliwosé maksymalna + 5,00
P401 |Czas przyspieszania 2| 0-999,9s + 10
P402 |Czas zatrzymywania 2| 0-999,9s + 10
P403 | Czas przyspieszania 3] 0 999,9s + 10
P404 |Czas zatrzymywania 3| 0-999,9s + 10
P405 | Czas przyspieszania 0-999,9s + 10
4/ trybu JOG
P406 | Czas zatrzymywania | 0-999,9s + 10
4 / dla trybu JOG
P407 | zastrzezone +
P408 | zastrzezone +
P409 |Ogr. momentu 50-200% 150%
podczas przyspieszania +
P410 | nadpradowe zab. 0-100% + 20
przed utknieciem
P411 |Ochrona przepigciowa | O: nieaktywna + 1
podczas zwalniania 1: aktywna
P412 | Zwigkszenie 0-100% o
wzbudzenia V / F + 10%
P413 | Ttumienie przepiecia| 0-200% + 50%
P414 |Napiecie ham. DC Zalezne od modelu + Zmienn
P416 | Restart po odtgczeniu | 0: nieaktywna + 0
zasilania 1: aktywna
-g P417 | Wybor dziatania 0 : brak dziatania 0
o przy chwilowej 1 © Zwolnij +
-3 awarii zasilania 2 : Zwolnij, aby zatrzymaé
§ P420 |Czas uruchomienia 0-20 0
§- po wystapieniu btedu +
™
P421 | Czas opdznienia restartu [ 0-100s 1s
po wystapieniu btedu +
P423 | Poziom wykrywania | 0-200% 0,0%
przekroczenia momentu
P424 | Czas wykrywania 0-999s + 10.0s
przekroczenia momentu
P425 | Osiagnieta czestot. | 0,00-czestotliwosc maksymalna OHz
. +
1: FDT1
P426 | Osiggnieta czestot. | 0,00 czgstotliwosc maksymalna " OHz
2: FDT2
P427| Ustawienia timera 1 [ 0-999s + 10.0s
P428| Ustawienia timera 2 [ 0-999s + 20.0s
P430 | Histereza czgstot. 0,0% - 100,0% (Poziom FDT1 lub FDT2)) + 5%
FDT2
P431 | Czestot. skoku 1 0,00-czestotliwosc maksymalna + OHz
P432 | Czestot. skoku 2 0,00-czestotliwosc maksymalna + OHz
P433 |Histereza czestot. 0,00-2,00 + OH
skoku w ukfadzie petli :
P500 | Tryb pamieci PLC Jednostka cyfr 2_|Zat_rzymana po wyborze
5 zatrzymania zasilania
trwaty wybor 0: Nie, 1: Tak + 00
Dziesie¢ cyfr : Zatrzymujaca sig po wyborze
awarii zasilania
h 0 : Nie, 1 : Tak
g} P501| Tryb startowy PLC 0: Jesli P101 = 7: praca PLC
Y 1: Start PLC + 0
0: PLC zatrzymuje sie po wykonaniu cyklu
P502 | Tryb pracy PLC 1: PLC w trybie stop, zatrzymuje sie + )

po wykonaniu jednego cyklu
2: PLC wykonuje cykle




Ustaw.

Opis Zakres wartosci Priorytet fabryczne
P503 [ Multi-speed 1 0,00-czestotliwosc maksymalna + 20,0Hz
P504 | Multi-speed 2 0,00-czestotliwosc maksymalna + 10,0Hz
P505 [ Multi-speed 3 0,00-czestotliwosc maksymalna + 20,0Hz
P506 | Multi-speed 4 0,00-czestotliwosc maksymalna + 25,0Hz
P507 | Multi-speed 5 0,00-czestotliwosc maksymalna + 30,0Hz
P508 | Multi-speed 6 0,00-czestotliwosc maksymalna + 35,0Hz
P509 | Multi-speed 7 0,00-czestotliwosc maksymalna + 40,0Hz
P510 | Multi-speed 8 0,00-czestotliwosc maksymalna + 45,0Hz
P511 | Multi-speed 9 0,00-czgstotliwosc maksymalna + 50,0Hz
P512 | Multi-speed 10 0,00-czestotliwosc maksymalna + 10,0Hz
P513 | Multi-speed 11 0,00-czestotliwosc maksymalna + 10,0Hz
P514 | Multi-speed 12 0,00-czestotliwosc maksymalna + 10,0Hz
P515 | Multi-speed 13 0,00-czestotliwosc maksymalna + 10,0Hz
P516 | Multi-speed 14 0,00-czestotliwosc maksymalna + 10,0Hz
P517 | Multi-speed 15 0,00-czestotliwosc maksymalna + 10,0Hz
E P518 | Czas pracy PLC 1 0,00-czestotliwosc maksymalna + 10,0Hz
P519 | Czas pracy PLC 2 0,00-czestotliwosc maksymalna + 10,0Hz
P520 | Czas pracy PLC 3 0,0s(h)-9999s(h + 3s (h)
P521 | Czas pracy PLC 4 0,0s(h)-9999s(h + 4s (h)
P522 | Czas pracy PLC 5 0,0s(h)-9999s(h + 5s (h)
P523 | Czas pracy PLC 6 0,0s(h)-9999s(h + 0s (h)
P524 | Czas pracy PLC 7 0,0s(h)-9999s(h) + 0s (h)
P525 | Czas pracy PLC 8 0,0s(h)-9999s(h) + 0s (h)
P526 | Czas pracy PLC9 0,05(h)-9999s(h + 0s (h)
P527 | Czas pracy PLC 10 0,0s(h)-9999s(h + 0s (h)
P528 | Czas pracy PLC 11 0,0s(h)-9999s(h + 0s (h)
P529 | Czas pracy PLC 12 0,05(h)-9999s(h + 0s (h)
P530 | Czas pracy PLC 13 0,0s(h)-9999s(h + 0s (h)
P531 | Czas pracy PLC 14 0,0s(h)-9999s(h + 0s (h)
P532 | Czas pracy PLC 15 0,0s(h)-9999s(h + 0s (h)
P533 |Kierunek dziatania PLC | 0~9999s 0
P536 | Wysoki poziom kierunku |0~6 ' 0
dziatania sterownika PLC
P537 |Jednostka czasu dla PLC | 0:s, 1: h + 0
P538 |Wybdr Multispeed1 0: P5.03 + 0
P539 |Czas przysp. / ham. 1-3 + 0
dla 1 Multispeed / PLC 1
P540 |Czas przysp. / ham. 1-3 + 0
dla 2 Multispeed / PLC 2
P541 |Czas przysp. / ham. 1-3 + 0
dla 3 Multispeed / PLC 3
P542 Czas przysp. / ham. 1-3 + 0
dla 4 Multispeed / PLC 4|
P543 |Czas przysp. / ham. 1-3 + 0
dla 5 Multispeed / PLC 5
P544 |Czas przysp. / ham. 1-3 + 0
dla 6 Multispeed / PLC 6|
P545 [Czas przysp. / ham. 1-3 + 0
ldla 7 Multispeed / PLC 7
P546 |Czas przysp. / ham. 1-3 + 0
dla 8 Multispeed / PLC 8
P547 [Czas przysp. / ham. 1-3 + 0
dla 9 Multispeed / PLC 9|
P548 |Czas przysp. / ham. 1.3 + 0
dlal0 Multispeed/PLC10}
P549 |Czas przysp. / ham. 1-3 + 0
dlall Multispeed/PLC11|
P550 [Czas przysp. / ham. 1-3 + 0
dlal2 Multispeed/PLC12
P551 |Czas przysp. / ham. 1-3 + 0
dlal3 Multispeed/PLC13
P552 [Czas przysp. / ham. 1-3 + 0
dlal4 Multispeed/PLC14]
P553 |Czas przysp. / ham. .3 + 0
dlal5Multispeed/PLC15
P554 | Odchytka 0 : W stosunku do czestotliwosci , $rodkowe;j” + 0
czestotliwosci 1 W stosunku do maksymalnej czestotliwosci
P555 |Odchytka czest. 0% - 100% + 0%
amplituda
P556 |Skok czest. 0% - 50% + 0%
amplituda
P557 |Cykl wahania 0,0s - 999,95 + 10s
czestotliwosci
P558 |Wspdtczynnik czasu 0% - 100% + 50%
narastania fali tréjkatnej
P600 [ Tryb startowy PID 0: Jesli 101 = 8 PID wiaczony, 0
1: PID uruchomiony +
2: PID uruchamiany z terminala
P601 | Tryb pracy PID 0: Ujemne sprzezenie zwrotne + 0
1: Dodatnie sprzezenie zwrotne
P602 | Sygnat wartosci 0: Wedtug wartosci zad w (P604) + 0
zadanej PID 1: AVI (0-10V)
P603 | Sygnat sprzezenia 0: AVI 0
zwrotnego PID dla 0-10V : P3.00 - 0.00V, P3.01 - 10.00V .
dla 4-20mA: P3.00 - 2.00V, P3.01 - 5.00V
P604 | % wartos¢ zadana 0.0Bar ~ P614 R 2,5 Bar
PID
P605 | Gorne ograniczenie | P6.06~P614 + 10 Bar
alarmu PID
P606 | Dolne ograniczenie | 0.0Bar~P6.05 0Bar
alarmu PID +
P607 | Czton proporcjonalny| 0,0-600% 100%
PID +
P608 | Czas catkowania 0,0-200s 0s oznacza zamkniety + 2,0s
P609 | Czas rézniczkowania | 0,0-20s Os oznacza zamkniety R 0,0

Komenda

Opis Zakres wartosci Priorytet falésr;ac\;v'.‘ .
P610 |Forward maximum 0,00 % - 100,00 % + 2%
value of 2 times output]
P611 |Czestotliwos¢ uspenia| 0,00 - maksymalna czestotliwosé . 25,0Hz
0: funkcja uspienia jest nie aktywna
P612 | Czas uspienia 0-9999s + 10s
P613 | Warto$¢ wybudzenia | 0-100% + 90 %
P614 | Zakres 0-50,0 Bar + 10,0 Bar
P615 | llo$¢ znakdw na 1-5 + 4
wyswietlaczu PID
P616 | llos¢ znakow 0-4 2
dziesietnych na +
wyswietlaczu PID
P617 | Gérne ograniczenie | 0-max czestotliwosci . 48 Hz
czestotliwosci PID
P618 [ Dolne ograniczenie | 0-max czestotliwosci + 20 Hz
czestotliwosci PID
P619 | Czas detekgji PID + 20s
P620 | Limit odchylenia PID + 0,1%
P621 7. 0: Brak ostrzezenia
So;rtzré%n?;zzﬁi Ef,’j’tq 1: Ostrzezenie bez zatrzymania, kod ,20” + 0
2: Ostrzezenie o zatrzymaniu, kod ,20”
pe22 | Wartosc detekeji utraty | Zakres: 0-10,00 V.
sprzezenia zw. PID gdy wybierzesz 4-20mA, odtacz, dla < 2mA, + 0,5V
Ustaw P622 = 2mA * 2500 = 0,50V
Czas do wykrycia utraty
P623 sprzezenia zw. PID 0.05-20.0s + 1.0s
P624 | Czestotliwos¢ odciecia| 0,00 - maksymalna czestotliwos¢ + 0.0 Hz
wstecznego PID '
P625 | Limit réznicowy 0,00 - 100% + 01%
1D '
P626 | Czas zmiany 0,00 - 999,99s + 00s
ustawienia PID '
P627 |Czas filtrowania sprz. [0,00 - 60,00s + 00s
zwrotnego PID !
P628 | Czas filtra 0,00 - 60,00s + 00s
wyjéciowego PID '
P700 | Predko$¢ transmisji | 0: 4800 bps N 1
1: 9600 bps
P701| Format danych 0: 8N1 ASCII (tryb ASCII; 8 bitow danych; + 3
brak bitu parzystosci [NONE]; 1 bit stopu)
1: 801 ASCII (tryb ASCII; 8 bitow danych;
bit nieparzysto$¢ [ODD parity]; 1 bit stopu)
2: 8E1 ASCII (tryb ASCII; 8 bitéw danych;
bit parzystosci [EVEN parity]; 1 bit stopu)
3: 8N1 RTU (tryb RTU; 8 bitow danych;
brak bitu parzystosci [NONE]; 1 bit stopu)
4: 801 RTU (tryb RTU; 8 bitéw danych;
bit nieparzystosci [ODD parity]; 1 bit stopu)
5: 8E1 RTU (tryb RTU; 8 bitéw danych;
bit parzystosci [EVEN parity]; 1 bit stopu)
P702| Adres komunikacji 0-240, 0: adres zgtoszeniowy + 0
P703| Przetwarzanie btedu | O: Brak ostrzezenia + 4ms
komunikacji 1: Ostrzezenie, wyswietl Co
2: Wyswietl Co i zatrzymaj
P800| Blokada parametréw [ 0: Aktywna + 1
zaawansowanych 1: Nieaktywna
P801| Ustawienia 0-50Hz / 1- 60Hz + 0
czestot. 50/60Hz
P802| Wybér trybu 0: G-Staty moment + 0
pracy 1: P-Zmienny moment
B P803| Ustawienia ochrony | Zmienne + Zmienne
H P przeciwprzepigciowej
D
= % P804| Ustawienia ochrony | Zmienne .
2% przed zbyt niskim + Zmienne
E napieciem
® P805 | Ustawienia ochrony | 40-120°C .
przed wysoka * Zmienne
temperaturg
P812 | Opcje pamieci 0: Pamig¢ aktywna
zad. czestotliwosci 1: Pamie¢ nieaktywna + 0
UP/DOWN
P814 | Wspdtczynnik
przecizenia silnika | 0-20-10.00 + 0
P815| Czestotliwos¢ 0: Pamig¢ aktywna
przetaczania PWM 1: Pamie¢ nieaktywna + 12 Hz
P816| Wybdr zabezp. 0: aktywne N
przecigzeniowego 1: brak 0
silnika
S Parametr mozna zmodyfikowa¢, gdy naped AC jest w stanie zatrzymania lub pracy.
Pl Parametru nie mozna modyfikowa¢, gdy naped AC jest w stanie roboczym.
L0 Parametr jest faktycznie zmierzong wartoscia i nie mozna go modyfikowac.
A Parametr jest parametrem fabrycznym i moze by¢ ustawiony tylko przez producenta.
8. Komendy Modbus
Odczytywanie rejestréw odbywa sie przy pomocy komendy #3 (Read holding register)
Zapisywanie rejestrow odbywa sie przy pomocy komendy #6 (Preset holding register)
Rejestr Adres Bitow Komenda Odczyt/zapis
BIT1~BITO 00B : brak akcji
01B : stop
10B : start
11B__: JOG start
00B : brak akcji .
. zapis
8192 BIT2~BIT3 01B : Doty
10B : Do przodu
(P102=2) 11B__: Zmiana kier. obrotéw
BIT4 0B ¢ brak akcji
1B : resetalarmu
BIT5~BIT15 ' Zastrzezone

Rejestr Adres Bitow Komenda Odczyt/zapis
8193 BITO~BIT15 Zadawanie czestotliwosci
(P101=5) Jednostka: 0,1 Hz zapis/odczyt
BITO 1: Tyt odczyt
0: Przod
028 BIT1 1: praca
0: stop

Istnieje mozliwos¢ ustawienia innych parametrow falownika. By zmieni¢ dany parametr, nalezy odnies¢ sie do

rejestru o takim samym adresie.

Przyktad:

Aby zmieni¢ parametr P107 nalezy odnie$¢ sie do rejestru 107. Petna lista parametrow falownika znajduije sie
powyzej. Przyktadowe uruchomienie falownika przy pomocy protokotu Modbus

Rejestr 8193 stuzy do zadania czestot. z ktdra bedzie pracowat silnik (przyktadowo 500 bedzie odpowiadaé 50 Hz).

Uwaga: Praca silnika jest ograniczona parametrami P106 i P105. Pomimo ustawienia rejestru 8193 poza zakresem
wyznaczonym przez P106 i P105, falow. nie wysteruje czestotliwosci spoza przedziatu.

Rejestr 8192 jest rejestrem stuzacym do zadawania polecen falownika. Podstawowe komendy: 1: STOP,

6: Start silnika w tyt, 10: Start silnika w przod

9. Btedy
Nazwa btedu Komenda na panelu sterowania | Nr. btedu

Przecigzenie pradowe podczas przyspieszania Ocl 2
Przecigzenie pradowe podczas zwalniania 0C2 3
Przecigzenie pradowe podczas statej predkosci 0C3 4
Przepiecie podczas przyspieszania oul 5
Przepiecie podczas zwalniania ou2 6
Przepiecie podczas statej predkosci ou3 7
Przecigzenie rezystora tadowania kondensatora POF 8
Spadek napieciem LU 9
Przecigzenie napedu AC 0oL2 10
Przeciazenie silnika oL1 11
Modut przegrzany OH 14
Awaria urzadzenia zewnetrznego EF 15
Btad komunikacyjny co 16
Osiggnieto czas wtaczenia TE 29
Ostrzezenie o niskim ci$nieniu wody LP 24
Ostrzezenie o wysokim ci$nieniu wody HP 27
Ostrzezenie o braku wody LL 28
Sprzezenie zwrotne PID traci podczas pracy 20 31
(wykrywanie odtaczenia czujnika cisnienia)
Naped AC w stanie uspienia SLP wskazowka
Osiagnieto czas wtaczenia TE wskazowka

8. Rozwigzywanie problemow

Komenda

na panelu NERE

Przyczyna usterki

Sposéb usuniecia usterki

oc1 Przecigzenie | 1: Zbyt krétki czas przyspieszania
podczas 2: Niewtasciwa krzywa V/F

przyspieszania | 3: Silnik lub jego przewody

majg zwarcie doziemne

4: Zbyt duze wzmocnienie

momentu

5: Zbyt niskie napiecie wejsciowe

6: Start zablokowanego silnika

7: Niewtasciwe ustawienia

w przemienniku

8: Uszkodzenie przemiennika

1: Zwigkszy¢ czas przy$pieszenia
2: Ustawic¢ wiasciwa krzywa V/F
3: Sprawdezi¢ izolacje silnika i
okablowanie

4: Zmniejszy¢ wzmocnienie momentu
5: Sprawdzi¢ napigcie wejsciowe
6: Sprawdzi¢ obcigzenie

7: Poprawnie ustawi¢ parametry
przemiennika

8: Wystac urzadzenie do
autoryzowanego serwisu

oc2 Przecigzenie | 1:Zbyt krétki czas zwalniania
podczas 2: Niepoprawnie dobrany
zwalniania | falownik (za maty)

1: Zwiekszy¢ czas zwalniania
2: Wymienic falownik na wigkszy
3: Sprawdzi¢ poprawnos¢ aplikacji

0oc3 Przecigzenie
podczas statej
predkosci

1: Nieprawidtowa izolacja silnika
lub przewodoéw

2: Oscylacje obcigzenia

3: Oscylacje nap. wejsciowego
zbyt niska wartos$¢ napigcia

4: Niepoprawnie dobrany
falownik (za maty)

5: Spadek napiecia podczas
rozruchu silnika

6: Wystepowanie innych
zaktocen zewnetrznych

1: Sprawdzi¢ stan izolacji silnika i
okablowania

2: Sprawdzic¢ obcigzenie

3: Sprawdzi¢ napigcie wejsciowe

4: Wymienic falownik na wigkszy

5: Wymieni¢ transformator na wigkszy
6: Wyeliminowa¢ zaktocenia
zewnetrzne

1: Zbyt krotki czas zatrzymywania|
2: Niepoprawnie dobrany
falownik (za maty)

ou3 Przepigcie po
zatrzymaniu

1: Zwiekszy¢ czas zatrzymywania
2: Wymienic falownik na wigkszy
3:Wyeliminowac zaktécenia

2: Nieprawidtowe dziatanie
urzadzen w obwodzie ( np.
stycznik, przetacznik )

3: Uszkodzenie przemiennika

przy$pieszania

3:Inne zewnetrzne
ou1l Przepiecie 1: Nieprawidtowe zrédto napiecid 1: Sprawdzi¢ zrédto napiecia
podczas zasilajgcego zasilajacego

2: Nie uzywac przetacznika do
wigczania i wytaczania przemiennika
3: Wystac urzadzenie do
autoryzowanego serwisu

ou2 Przepiecie 1: Nieprawidtowe Zrodto napiecig 1: Sprawdzi¢ zrédto napiecia
podczas zasilajacego zasilajacego
zwalniania 2: Obcigzenie zwracanej energii | 2: Zamontowa¢ modut hamujacy i
3: Niewtasciwie dobrany rezystor| rezystor
hamujacy 3: Dobrac¢ wiasciwy rezystor hamujacy;
Uwaga:

po wystapieniu btedu, usunaé jego przczyne a nastepnie zresetowac btad,
start falownilkandokonaé nie wczesniej niz 3 minuty po wytapieniu btedu

wersja 03.20

10. Tabela dla Multi speed

przegrzat sie

2: Filtr pow. jest zablokowany.

3: Wentylator jest uszkodzony.

4: Termik modutu jest uszkodzony,|
5: Modut AC jest uszkodzony.

2: Wyczys¢ filtr powietrza.

na panelu Nazwa Przyczyna usterki Sposéb usuniecia usterki
ous Przepiecie 1: Zbyt krotki czas zatrzymywania | 1: Zwiekszy¢ czas zatrzymywania
podczas statej | 2: Nieprawidtowe Zrédto napiecia| 2: Sprawdzi¢ Zrédto napiecia
predkosci zasilajacego zasilajacego
3: Przecigzenie mechaniczne 3: Sprawdzi¢ modut hamujacy i
4: Niewtasciwie dobrany rezystor | rezystor
hamujacy 4: Dobrac¢ wtasciwy rezystor hamujacy
5: Niewtasciwe parametry 5: Skorygowac parametry modutu
hamowania hamujacego i rezystora.
LUO Spadek 1: Nieprawidtowe zrédto napiecia| 1: Sprawdzi¢ Zrédto napiecia
napigcia zasilajacego zasilajacego
2: Zanik fazy 2: Sprawdzi¢ zrédto napigcia po katem
obecnosci faz
1: Przecigzenie mechaniczna 1: Zmniejszy¢ obcigzenie mechaniczne
2: Zbyt krétki czas przyspieszania | lub zastosowac przemiennik o wigkszej
oL1 Przecigzenie 3: Zbyt gwattowne wzmocnienie | mocy lub silnik
przemiennika | momentu obcigzenia 2: Zwigkszy¢ czas przyspieszania
4: Niewtasciwa krzywa V/F 3: Zmniejszy¢ wzmocnienie momentu
5: Spadek napiecia na wyjsciu 4: Ustawi¢ wtasciwg krzywa V/F
6: Przemiennik startuje przed 5: Sprawdzi¢ napiecie wejsciowe,
oL Przecigzenie | zatrzymaniem silnika zwigkszy¢ moc przemiennika
silnika 7: Oscylacje lub blokada 6: Sprawdzi¢ ustawienie trybu
mechaniczna dotyczace silnika w falowniku
8: Za duzy falownik 7: Sprawdzi¢ obcigzenie mechaniczne
OH(14) |Modut 1: Temp. otocze. jest zbyt wysoka.| 1: Obniz temperature otoczenia.

3: Wymien uszkodzony wentylator.
4: Wymien uszkodzony termik.
5: Wymiert modut napedu AC.

EF(15) |Zewnetrzny

Zewnetrzny sygnat btedu zadany

Zresetuj operacje.

btad przez terminal DI
CO(16) |Btad 1: Sterownik zadajgcy uszkodz. 1: Sprawdz okablowanie sterownika.
komunikacji 2: Kabel kom. jest uszkodzony. 2: Sprawdz okablowani komunikacyjne.|
3: Parametry kom. w grupie 3: Ustaw poprawnie par. komunikacji.
PD sg ustawione nieprawidtowo.
TE(29) Osiagnigto taczny czas wigczenia

skumulowany
czas wigczenia

osigga wartos¢ ustawienia.

Skontaktuj sie z SANYU

LP(24) | Ostrzezenie o
niskim
cisnieniu wody

1. Btad okablowania czujnika

1. Sprawdz okabl. czujnika ci$nienia

HP(27) | Ostrzezenie o | ci$nienia 2. Ustaw poprawnie parametr
wysokim 2. Par. jest ustawiony Zle
cisnieniu wody
LL(28) Ostrzezenie o | 1. Btad okabl. czujnika cisnienia | 1. Sprawdz okabl. czujnika cisnienia
braku wody 2. Par. jest ustawiony zle 2. Ustaw poprawnie parametr
3. Brak wody w rurze 3. Sprawdz rure
20(31) |Sprzezenie zw. | 1. Czujnik ci$nienia z problemem | 1. Wymien czujnik ci$nienia
PID utracone | 2. Btad okablo. czujnika ci$nienia | 2. Sprawdz okabl. czujnika cisnienia
3. Par. jest ustawiony zle 3. Ustaw poprawnie parametr
SLP Naped $pi ;)
9. Tabela
o Moc Prad Moc
Napiecie Ra o fi=f
Model or wyjsciowa | wyjsciowy silnika
zasllania
(kw) (A) (kw)
SX1000-0R4G-2 1x230V 0,40 2,50 0,40
SX1000-0R7G-2 1x230V 0,75 5,00 0,75
SX1000-1R5G-2 1x230V 1,50 7,00 1,50
SX1000-2R2G-2 1x230V 2,20 11,00 2,20
SX1000-0R7G-4 3x400V 0,75 2,70 0,75
SX1000-1R5G-4 3x400V 1,50 4,00 1,50
SX1000-2R2G-4 3x400V 2,20 5,00 2,20
SX1000-3R7G-4 1x400V 4,00 8,60 4,00
SX1000-5R5G-4 3x400V 5,50 12,50 5,50
SX1000-7R5G-4 3x400V 7,50 17,50 7,50
SX1000-11G-4 3x400V 11,00 24,00 11,00
SX1000-15G-4 3x400V 15,00 33,00 15,00
SX1000-18G-4 3x400V 18,50 40,00 18,50
SX1000-22G-4 3x400V 22,00 47,00 22,00
SX1000-30G-4 3x400V 30,00 65,00 30,00
SX1000-37G-4 3x400V 37,00 80,00 37,00
SX1000-45G-4 3x400V 45,00 90,00 45,00
SX1000-55G-4 3x400V 55,00 110,00 55,00

FWR REV S1 S2 MULTI SPEED PARAMETR
OFF OFF OFF ON Multi speed 1 P503
OFF OFF ON OFF Multi speed 2 P504
OFF OFF ON ON Multi speed 3 P505
OFF ON OFF OFF Multi speed 4 P506
OFF ON OFF ON Multi speed 5 P507
OFF ON ON OFF Multi speed 6 P508
OFF ON ON ON Multi speed 7 P509
ON OF OF OF Multi speed 8 P510
ON OF OF ON Multi speed 9 P511
ON OF ON OFF Multi speed 10 P512
ON OF ON ON Multi speed 11 P513
ON ON OFF OFF Multi speed 12 P514
ON ON OFF ON Multi speed 13 P515
ON ON ON OFF Multi speed 14 P516
ON ON ON ON Multi speed 15 P517

11. Przyktady szybkiego uruchomienia
11.1.Uruchomienie falownika z klawiatury

»Podfaczy¢ silnik do falownika poprzez zaciski U V W , a nastepnie podtaczy¢ falownik do sieci poprzez
zaciski L1, L2 w przypadku zasilania 1-fazowego lub L1 L2 L3 w przypadku zasilania 3-fazowego.
Pamigtac o uziemieniu silnika i prawidtowym podtaczeniu zacisku PE

»>Nacisna¢ RUN, i pokrettem regulacji czestotliwosci regulowac predkos¢ silnika w gore i w dét.
Falownik pracuje z ustawieniami fabrycznymi.

11.2. Uruchomienie falownika z przefacznika, zadawanie predkosci z jometru

» Zacisk GND potgczyc¢ z zaciskiem FWD (praca w przdd) poprzez przetgcznik NO/NC
silnik bedzie obracat si¢ w zadanym kierunku . Kiedy zacisk GND potgczymy poprzez przetacznik
z zaciskiem REV (praca w tyt) silnik bedzie obracat sie w kierunku przeciwnym. Pod zaciski
+10, AVI, GND podtaczy¢ potencjometr o rezystancji od 1 do 10kOhm
a nastepnie podtaczy¢ silnik i falownik jak w pkt. 11.1 i przej$¢ do parametryzacji falownika (Uwaga:
Sprawdzi¢ poprawnos$¢ potaczen)
Parametryzacja falownika

» Na klawiaturze nacisna¢ przycisk PROG - ukaze sie kod P00O (ostatnie ,,0” miga). Przyciskami
ZMIANA WARTOSCI ustawi¢ parametr P101 (sposéb zadawania czestotliwosci) i nacisnagé ENTER
(przez ok. 2 sec). Pojawi sig warto$¢ ,,3” (sterowanie z potencjometru na obudowie). Zmieni¢ wartos¢
tego parametru na ,1”, zapamietac wciskajac ENTER (przez 2 sec) . Falownik automatycznie przejdzie
do kodu P102 (sposéb zadawania komendy START). Nacisng¢ ENTER (przez 2 sec). Pojawi sie wartos$¢
»0”, zmieni¢ warto$¢ parametru na ,1” i zapamietac wciskajac ENTER (przez 2 sec). Nacisng¢ przycisk
PROG, powrdcimy do wyswietlania zadanego parametru. Fabrycznie ustawiona jest czestotliwo$¢.
Falownik jest przygotowany do zewnetrznego sterowania.
Uwaga, jednoczesne potaczenie GND z FWD i REV jest jednoznaczne z komendg STOP

12. Uwagi klienta



